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심사청  : 

(54) 동 생 치  제어하는 시스

약

본  조물  동실험  한 동 생 치  제어하는 시스 에 한 것 , 동  
전  동 원  하고,  동 에 동  카니 적  연결하여, 동 에 고정  

조물에 동  가하는 동 생 치에 어 , 상  동   동시키  한 정 타  
는 수단과,  수단  신  아 제어신  하여 하는 제어수단,  제

어수단  제어신  아 제어펄스  하는 펄스 생수단 ,  펄스 생수단  제어펄스  
아 상  동  동  접 제어하는 콘트 러  루어  조  어, 과적  동  

제어에 해 카니 적  동 생    것 다.

1

 간단한 

 1  본 에  제어시스  시한 블럭 ,

 2는 본 에  제어시스  펄스 생수단   시한 블럭 다.

 상 한 

     적

         하는 술  그 야  종래 술

본  조물  동실험  한 동 생 치  제어하는 시스 에 한 것 , 특히 동
 전  동 원  하는 동 생 치에 어  동  과적  제어하여 카니 적  

동 생   하는 동 생 치  제어하는 시스 에 한 것 다.

주   같 , 종래에는 압 엑츄에  한 압제어 식  동 생 치가 주  사 고 
는 , 러한 압제어 식  동 생 치는 측정하고  하는 조물  과 동 하게 실험물  

제 한 , 정 동실험 타에    실험물에 시켜 동 생시 조물   측정
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하  어 므 , 실제 동에 상당히 근접한 조건에  동실험  루어 는 점  다.

그러나, 상  종래 동 생 치는 실험물  량  하고, 실험물에 가하는  크게 생시켜야 
하므 , 비 체가 상당히 고, 견고해야 는 한편, 정 타에 라  실험물에 정 하
게 가해  정 하게 제어해야 한다.   라 , 정 한 동실험  할 수 다는 점에  하고, 

비  제 단가가 비싸고, 동실험  한  실험실  건 해야 하는 등  단점  해, 동
실험  보편  하여  연 가들에 한 폭 넓  연 가 제약 는 문제가 었다.

에 상  같  문제  해 하  하여 본 원  원한  는 한민  특허 원 제97-32877
 ' 조물  동실험  한 동 생 치'가 었는 , 러한 동 생 치는 동  

전  동 원  하여 카니 적  동  생시키는 식 , 조물  한  
조물  동실험할 수  제 었다.

러한 동 생 치는 조가 단순하여 비 체가 상당히 므 , 제 단가가 크게 저감 어, 
 연 가들에 한 폭 넓  연 가  함에 그 적  고 다.

         루고 하는 술적 과제

본  상 에  한  는 동  전  동 원  하여 카니 적  동  생
시키는 동 생 치  동  과적  제어하  하여  것 , 동 생 치  동  

정 타에 라 제어하여 카니 적  동 생  정 하게  하는 동 생 치  제어하
는 시스  제공함에 그 적  다.

       

상  같  적  달 하  한 본 , 동  전  동 원  하고,  동 에 
동  카니 적  연결하여, 동 에 고정  조물에 동  가하는 동 생 치에 어 , 
상  동   동시키  한 정 타  는 수단과,  수단  신  

아 제어신  하여 하는 제어수단,  제어수단  제어신  아 제어펄스  
하는 펄스 생수단 ,  펄스 생수단  제어펄스  아 상  동  동  접 제어하는 
콘트 러  루어  조  어 다.

하 본  첨  시 에 거하여 실시  상 히 한다.

 1  본 에  제어시스  시한 블  , 에  본 , 동   
동시키  한 정 타  는 수단과,  수단  신  아 제어신  
하여 하는 제어수단,  제어수단  제어신  아 제어펄스  하는 펄스 생수단,  펄
스 생수단  제어펄스  아 상  동  동  접 제어하는 콘트 러, 콘트 러에 해 
정   시계 향· 시계 향  동제어 는 동 가 전 적  순차적  연결 어, 동

에 카니 적  연결  동 가 정 타에 라 동  연계 어  시스  어 다.

상  수단과 제어수단  펄스 생수단  다양한 태  치들   수 만 동  제
어는 비 적 단순하므 , 수단   PC(Personal Computer)  키보드(Keyboard) , 제어수단

  PC(Personal Computer)  하는 것  가능하다.

 같   PC  키보드 ,  PC  할 경 에는, 동   동시키  한 정
타  실험 가 수 업  키보드  하  PC내에 저  프 그램에 해 키보드  신 가 제어
신  는 , 키보드  신  처 하는 프 그램  상 C언어  한다.

한편,  2는 본 에  제어시스  펄스 생수단   시한 블 ,  참조  하
여 펄스 생수단  보다 체적  하 , 제어수단  제어신  동  동에 한 제어신

 아 정 신 ·시계 향  동신 · 시계 향  동신  하여 정 신 는 콘
트 러  접 하고 시계 향  동신 · 시계 향  동신 는 프 그래 블 타 /
카  하는 프 그래 블   ;  프 그래 블   신  
프 그래 블 타 /카   시계 향  동신 · 시계 향  동신  주하는 

본값  프 그래 블 타 /카  하는 실  ; 상  제어수단  제어신  동  
동시간에 한 제어신  아 에  동시간  카 트하고, 실  는 

본값   프 그래 블   는 동신  주하여, 들  비 연산
 하는 프 그래 블 타 /카  ;  프 그래 블 타 /카  신  아 
 카 트신  주  동신  비 연산하여 콘트 러  제어펄스  하는 비 연산   ; 

제어수단  신  동 에 한 제어신  감 하여 동  동에 한 제어신 는 프
그래 블  , 동  동시간에 한 제어신 는 프 그래 블 타 /카  

  하는 어드 스 코  루어 다.

라 , 제어수단  제어신  동  동에 한 제어신 는 어드 스 코 에 해 정 하게 
프 그래 블   고, 프 그래 블  에  동  동에 

한  제어신 는  시계 향  동신 (0)· 시계 향  동신 (1)·정 신 (2)   
, 시계 향  동신 (0)· 시계 향  동신 (1)는 프 그래 블 타 /카 , 정

신 (2)는 콘트 러  는 , 콘트 러에 는 러한 정 신 (2)  정 펄스(CO)  식하게 
다.   한편, 제어수단  제어신  동  동시간에 한 제어신 는 어드 스 코 에 해 정

하게 프 그래 블 타 /카  어 카 고, 프 그래 블 타 /카  는 상
 시계 향  동신 (0)· 시계 향  동신 (1)는 실  는 값  

 주  , 들 카 신 (0)  주신 (1, 2)는 비 연산  다.   , 비 연산
  카 신 (0)  주신 (1, 2)는 상  비 연산과정  거쳐 시계 향  동펄스(CW)
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· 시계 향  동펄스(CCW)  어 콘트 러  다.

상 에   본  상 에  언  실시 에 한정  않고, 하  청 에  청 하는 본 
  어남  없  당해  하는 야에  상  식  가 라  누 든  다양한 

경·실시가 가능하다.

     과

상 상 한  같  본 에 , 동  전  동 원  하고,  동 에 동
 카니 적  연결하여, 동 에 고정  조물에 동  가하는 동 생 치에 어 , 상
 동  동제어  단순하고 정 하게 제어할 수 므 , 조물  동실험  한 동
생 치  실 가능하게 하고,  하여  연 가들에 한 폭 넓  연 가 는 과가 
다.

(57) 청  

청 항 1 

동  전  동 원  하고,  동 에 동  카니 적  연결하여, 동 에 고
정  조물에 동  가하는 동 생 치에 어 ,

상  동   동시키  한 정 타  는 수단과,  수단  신  
아 제어신  하여 하는 제어수단,  제어수단  제어신  아 제어펄스  

하는 펄스 생수단 ,  펄스 생수단  제어펄스  아 상  동  동  접 제어하는 
콘트 러  루어  동 생 치  제어하는 시스 .

청 항 2 

제 1항에 어 , 상  제어수단 는  PC(Personal Computer)가 고, 상  수단 는 
 PC  키보드(Keyboard)가 는 것  특징  하는 동 생 치  제어하는 시스 .

청 항 3 

제 1항 내  2항에 어 , 상  펄스 생수단  ; 제어수단  제어신  동  동에 한 제어
신  아 정 신 ·시계 향  동신 · 시계 향  동신  하여 정 신
는 콘트 러  접 하고 시계 향  동신 · 시계 향  동신 는 프 그래 블 타

/카  하는 프 그래 블   ;  프 그래 블   신
 프 그래 블 타 /카   시계 향  동신 · 시계 향  동신  

주하는 본값  프 그래 블 타 /카  하는 실  ; 상  제어수단  제어신  
동  동시간에 한 제어신  아 에  동시간  카 트하고, 실  

는 본값   프 그래 블   는 동신  주하여, 들  
비 연산  하는 프 그래 블 타 /카  ;  프 그래 블 타 /카  신  

아  카 트신  주  동신  비 연산하여 콘트 러  제어펄스  하는 비 연산
  ; 제어수단  신  동 에 한 제어신  감 하여 동  동에 한 제어신

는 프 그래 블  , 동  동시간에 한 제어신 는 프 그래 블 타 /카
   하는 어드 스 코  루어  것  특징  하는 동 생 치  제어하

는 시스 .
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